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Hidrolik Eyletimli Kanat Yiikleme Cihazinin Kayan Kipli Denetleyici ile Tork Denetimi

OZAKALIN M. U, SALAMCI M. U,, OZKAN B.

TOK2010-Otomatik Kontrol Ulusal Toplantisi, Kocaeli, Tiirkiye, 21 - 23 Eyliil 2010, cilt.1, ss.193-198
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TOK2008-0Otomatik Kontrol Ulusal Toplantisy, istanbul, Tiirkiye, 13 - 15 Kasim 2008
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TOK2008-Otomatik Kontrol Ulusal Toplantisy, Istanbul, Tiirkiye, 13 - 15 Kasim 2008
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OZKAN B., OZGOREN M. K, MAHMUTYAZICIOGLU G.
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OZKAN B., OZGOREN M. K.

TOK2001 Otomatik Kontrol Ulusal Toplantisi, Bursa, Tiirkiye, 18 - 19 Ekim 2001

Birlikte Calisan iki Diizlemsel Robot Kolun En Az Enerji Tiiketimiyle Denetlenmesi
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