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Port Giris/Cikis Komutlari

* Port giris/cikis komutlari portlarin  giris veya cikis olarak kullanilip
kullanilmayacagi, port ve/veya port pin'lerinin cikis durumlarini port girislerindeki
bilgilerin okunmasi gibi islemlerin gerceklestirilmesini saglayan komutlardir.

 Bu komut gurubunu, giris/cikis tanimlama komutlari, cikisa bilgi yonlendirme
komutlari ve giristen bilgi okuma komutlari olarak genel bir siniflandirma ile
anlatabiliriz. Ayrica bit bazinda uygulama komutlari da bulunmaktadir.

* Giris/Cikis tanimlama : set_tris_x ();
 Cikisa bilgi yonlendirme : output_x ( );, output_low/high/bit ( );,output_toggle( );
 Giris bilgisi okuma : input ( );, input_x ( );, input_state ( );
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Port Giris/Cikis Komutlari

SET_TRIS_X( ) Komutu

Bu komut port pin'lerinin hangisinin giris pini hangisinin cikis pin‘i olacagini belirtir.
Komuttaki "X" yerine islem yapilacak port'un ismi (A, B, C, ...) parantez icine ise
heksadesimal olarak 8 bitlik deger girilir. Pin degeri “0" girilmisse o pin'in cikis pin'i
olarak kullanilacagi, "1" girilmisse o pin'in giris pin'i olarak kullanilacagi anlamindadir.

Kullanimi : set_tris_b (0b00001111); veya set tris b (OxOf);

seklindedir. Bu iki komutta ayni anlamdadir. Sadece birinde deger binary olarak,
digerinde heksadesimal sayi olarak girilmistir. Bu komut bize B port'unun BO, B1, B2, B3
pin‘lerinin giris olarak kullanilacagini, B4, B5, B6, B7 pin'lerinin ise cikis olarak
kullanilacagini bildirir.
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Port Giris/Cikis Komutlari

GET_TRIS_X (); Komutu

Istenen port'un TRIS kaydedicisi degeri ile geri dénen bir fonksiyondur. Komutta "X"
verine TRIS kaydedicisi degeri okunacak port'un ismi girilir.

set_tris_a(OxFE);

bilgi=get_tris_a();

yukaridaki 6rnekte bilgi degiskeninin degeri "FE" olur.

EE-302 Mikroislemciler Prof. Dr. Mehmet DEMIRTAS



Port Giris/Cikis Komutlari

OUTPUT_LOW( ); Komutu

Bu komut ile istenen port'un istenen bit'i lojik “0” yapilir. Yani istenen ucun cikisi O
(sifir) yapilir. Komutta parantez icine islem yapilacak pin ismi girilir.

output_low (pin ismi);

output_low (pin_A2);

komutu ile A port'unun A2 numarali ucu lojik O yapilmis olur.
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Port Giris/Cikis Komutlari

OUTPUT_HIGH( ); Komutu

Bu komut ile istenen port'un istenen bit'i lojik “1”" yapilir. Yani istenen ucun ¢ikisi 1
(bir) yapilir. Komutta parantez icine islem yapilacak pin ismi girilir.

output_high (pin ismi);

output_high (pin_B3);

komutu ile B port'unun B3 numarali ucu lojik i yapilmis olur.
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Port Giris/Cikis Komutlari

OUTPUT_BIT ( ); Komutu

Bu komut ile istenen port'un istenen bit'i lojik “0”’ veya lojik “1”" yapilr.
output_bit (pin, deger);

output_bit (PINC4, 1);

komutu ile C port'unun 4. bit'inin cikisi lojik 1 yapilmustir.

OUTPUT _X(); Komutu

Bu komut ile bir port'un tim bit'lerine tek komutla ¢ikis degerleri yiklenir.
output_port ismi (deger);

output_B (0xO0f);

komutu ile B port'unun BO, B1, B2, B3 bitlerinin cikislari lojik 1, B4, BS, B6, B7 bit'lerinin cikisi ise lojik O
yapiliyor (0x0f=00001111). Parantez icine yazilan deger 8 bit'lik bir sayi olmak zorundadir.
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Port Giris/Cikis Komutlari

OUTPUT_TOGGLE ( ) Komutu

Bu komut istenen port'un istenen bitinin ¢ikisinin durumunu degistirir. Cikis lojik-1
ise lojik-0, lojik-0 ise lojik-1 olur.

output_toggle (pin ismi);

output_toggle (pin_ C4);

komutu ile C4 pin'inin c¢ikisi lojik-1 seviyesinden lojik-0 seviyesine getirilir.
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Port Giris/Cikis Komutlari

INPUT () Komutu
* Bu komut PIC mikrodenetleyicisinin istenen pin'nin durumunu okumaya yarar. Yani
istenen giris pin'inin lojik olarak degerini okur.
degisken ismi = input (pin ismi);
bilgi=input(pin_A2);
komutu ile A2 pin'i girisinden dijital bilgi (O veya 1) okunmakta ve bilgi degiskenine

aktarilmaktadir.
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Port Giris/Cikis Komutlari

INPUT_X ( ) Komutu
* Bu komut ile istenen giris port'u durumu timuyle okunur.
degisken=input_port ismi ( );
data=input_c( );
* komutu ile C portunun komple durumu "data" adli degiskene aktarilmis olunur.
Degisken 8 bit'lik olmahdir.
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Port Giris/Cikis Komutlari

INPUT_STATE ()
* Bu komut ile istenen pin'in ¢ikis mi yoksa giris mi oldugu égrenilmektedir. Geri
donus degeri "1" ise pin giris, «0" ise pin ¢ikis olarak yonlendirilmis demektir.
degisken ismi = input_state(pin ismi);
i=input_state(pin_b2);
komutu ile B2 pin'inin giris veya cikis olarak mi yonlendirildigini belirten bilgi

degiskenine aktarilmaktadir.
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Bit ve Byte Islemleri Komutlari

Bit/Byte ile ilgili islem yapan komutlar ile programimizda bit seviyesindeki islemleri rahatlikla yapabiliriz.
Bu komutlarla istenen bir degerin (6rnegin OxA5 degeri) istenen bit'i Uzerinde (6rnegin degerin 5.bit'i)
istenen deger verme ve kontrol dongdleri islemleri gerceklestirilebilir.

BIT_SET ( ) Komutu

Bu komut istenen degiskenin istenen bit'ini "1 (bir)" yapar.
bit_set (degisken, bit numarasi);

int x;

X=7;

bit_set (x,3); // x'in yeni degeri simdi 15 oldu. Yukaridaki 6rnekte x degiskeni tanimlaniyor ve icine 7
degeri ataniyor. Bit_set komutu ile de x degiskeninin 3.bit'i bir yapiliyor. Yani x degiskeni (7 = 0111) iken,

3.bit'i bir olur ve (1111 = 15) degerini aliyor.
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Bit ve Byte Islemleri Komutlari

BIT_CLEAR ( )Komutu

Bu komut istenen degiskenin istenen bit'ini “0 (sifir)" yapar.
bit_clear (degisken ismi, bit numarasi);

int x;

X=6;

bit_clear (x,2); // x'in yeni degeri simdi 2 oldu.

Yukaridaki ornekte x degiskeni tanimlaniyor ve icine 6 degeri ataniyor. Bit_clear komutu ile de x
degiskeninin 2.bit'i sifir yapiliyor. Yani x degiskeni (6 = 0110) iken, 2.bit'i sifirlaniyor ve (0010 = 2)
degerini aliyor.
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Bit ve Byte Islemleri Komutlari

BIT_TEST ( ) Komutu

Bit_test komutu ile istenen degiskenin istenen bit'inin degerinin durumu ogrenilir
(Bit O'm1?, 1 mi? o 6grenilir). Fonksiyon O veya 1 bilgisi ile geri doner.

bit_test ( degisken ismi, bit numarasi);

x=0x35; // Heksadesimal olarak 35 degeri x degiskenine yikleniyor.

y=bit_test(x, 5);
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Ornek Uygulama-1
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Ornek Uygulama-1

1 | #include <16f877A.h> // Kullanilacak denetleyicinin baslik dosyasi tanitiliyo
2 | #fuses XT,NOWDT,NOPROTECT // Denetleyici konfigiirasyon ayarlari

3 | #use delay(clock=4000000) // Gecikme fonksiyonu ig¢in kullanilanosilatdr frekansi
% | #use fast io(b) // Port yénlendirme komutlari B portu ic¢in gecerli

> | int i; //integer "1" degiskenini tanimla

g J*** ANA PROGRAM *#**/

7 |zvoid main()

| {

3 set tris b(exee); // B portunun tiim pinlerini ¢ikis olarak ayarla

g output b(exee); // PortB'nin tamamini sifirlama (LED'leri soéndiirme)
11 10 while(1)

12 {

12 output b(@xeA);

5 delay ms(5@8);

13 output b(exea);

18 delay ms(5@8);

3 output b(@exes);

18 delay ms(5@8);

1 output b(exea);

28 delay ms(5@8);

21 }

22 }
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Ornek Uygulama-2

1| #include <16f877.h>

: #fuses XT,NOWDT,NOPROTECT

3 | #use delay(clock=8000000)

% | #use fast io(b)

> | int i; //integer "i" degiskenini tanamla

“ S*** ANA PROGRAM ***/

7T =2 void main()

| {

3 set tris b(exe@); // B portunun tiim pinlerini ¢ikis olarak ayarla
18 output b(exee); // B portunun c¢ikislarini temizle

11

12 g for(i=0;1<10;i++)

13 {

13 output b(exFF); // PortB'ye bagli LED'leri yak

1S delay ms(2@8@); // Gecikme

1 output b(exee); // PortB'ye bagli LED'leri sondiir
o delay ms(2@@); // Gecikme

18 }

15 }
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Kaynaklar

* CCS C Programlama Kitabi, Serdar Cicek, Altas Yayincilik

* Mikroelektronika C programlama e-kitabi «https://www.mikroe.com/ebooks/pic-
microcontrollers-programming-in-c»

* Mikroelektronika C programlama e-kitabi «https://www.mikroe.com/ebooks/pic-
microcontrollers-programming-in-c/inputoutput-ports»
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