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#include <16f877.h> L. .
e xmoor oot Port Giris/Cikis Komutlarr orn

#define buton pin_ A®

int 1=1;
void main ()
{

set tris a(exel); //
set tris b(exee); I/

Wwom =] &y o s e Ry

' output_b(exee); //

11

12 15 while(1) // Sonsuz doingii olusturuluyor

13 {

14 g if (input(buton))

15 {

18 delay ms(15); // Butona basilinca meydana gelen arkin etkisini onlemek ic¢in verilen gecikme
13 output b(i); // b portuna i degeri yiikleniyor

18 i=i+1; // 1 degeri 1 arttiriliyor

13 while(input(buton)); // Buton birakilana kadar bekle

200 if (i==10) // 1 degeri test ediliyor.1i degeri 10 olunca sifirlaniyor.
21 {

22 i=0; // i degeri sifirlaniyor

23 }

24 || 1

= [

26 | 1
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Port giris/cikis ve veri kaydirma komutlari

led=led<<1; led=led>>1;

«—0 0 0000 D i
s L ANNANNANET
0o 0 1 00 1 0= 0 lle beslenir oo oo U

Sekil-7.3. 50/a kaydirma islem.

0 ile beslenir

Sekil-7.4. 5aga kaydirma fslemi.
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Yuruyen Isik Uygulamasi

Ut 8x330 Ohm 8xLED
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PIC16F877
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#include <16f877.h>
#fuses XT,NOWDT,NOPROTECT
#use delay(clock=4000000)
#define start pin A®@
#define stop pin Al

int 1, led;

dvoid main ()

{
set tris a(oxff);
set tris b(oxee);

output b(exee);
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Ylruyen Isik Uyg.

while(1)
{
if(input(start))

{
led=1;

for(i=0;i<=7;i++)

{
output b(led);
led=led<<1;
delay ms(100);

¥

led=0x80;

output b(led);
delay ms(100);

22
23
24
25
26
27
28
29
20
2\
32
22
24
2
26
27
28
2i5
40

{
output b(led);
led=1led<<1;
delay ms(1@@);

h

led=0x80;

output b(led);
delay ms(1ee);

for(i=0;i<=6;i++)

1
led=led>>1;
output b(led);
delay ms(1@@);
}
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/ segment display
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/ segment display
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/ segment display

53 I~ T _
oo rio|lo|~nmolololo|mwol = o)
w 3% 22 2 2 RIEE S 2 LRI
“.N_H_"U_U_UUDUMU S| & .Unmﬁ____U
Wiwﬂlﬂﬂlﬂiﬂ_ﬂ..ﬂ.ﬂ.lﬂlﬂ_ﬂ
Balololololo|-~oloo o|~~lc|=l-
.m.ﬂﬂﬂlﬂmﬂﬂﬂ_ﬁ.ﬂ“ﬂﬂﬂlﬂldi
O -
Siolo|~|ojo|—|o|o|~|o|o|~|o|o|o|o|
m...ﬁﬂlnulllﬂlﬂmluﬁ,nuﬂﬂ_ﬂm_ﬂ
Dinblllﬂ.ﬁﬂiﬂ.ﬂﬂﬂﬂlﬂﬂ
- I E I E I E R EEE
L] | se| ) | me| m] me| m] x| x| =] | | | x|
we|w |wlm|wholalu| e~ o] olwio| =
NI AT DS =i el Do Dt el ol vl DS
ik o A A P P
e s = == I E = = EE E EE ==
o
LU=l lEal bl Ral bl funl fani Rl Ea il ol Rl ] faw] B fan ] fan
£
et o )
b (7Y Y P Y PN P P N PN Y N Y Y Y )
ml D
__n ! ) I N TN U SR NN —
e 1 IS e Tt s TR ] ] Fa Y e ] e e R I R ] B
ﬂmﬁ..ﬂlllllﬂ.llllﬂ.i_i*l
el 2| x| x| x| x| x| 2| 2] 2| x| x| x| x| | x|
5 Ol nmgnjo~ oo <ol o] w|w
BL 0 B i

Tablo-7.1. Ortak katot display icin dederier.
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7 segment display drnek 1 (0-9 sayicl
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1 | #include <16f877.h>
= #fuses XT,NOWDT,NOPROTECT
3 | #use delay(clock=4000000)
* | dint i; // i isminde 8 bitlik bir degisken tanitiliyor.
> | // Ortak katot display ic¢in veri degerleri
® |[Dconst int digit[16]={@x3F, @x06, Ox5B, @x4F, Ox66, @x6D, @x7C, Ox07,
7 @x7F, Ox6F, @x77, @x7C, ©x39, Ox5E, @x79, 0x71)};
& ovoid main ()
1IN
19 set tris a(exes); //
15 set tris b(exee); // B portu timiyle ¢ikis olarak yonlendiriliyor
12 output b(exee); // B portu cikislari sifirlaniyor
= output a(exe2); // RA1l pini lojik-1 yapiliyor, diger pinler lojik-©
14
15 g while(1) // Sonsuz dongi olusturuluyor
16
{
17 g for(i=0;i<=15;i++)
18 {
13 output b(digit[i]); // digit[i] degerini B portuna gdnder
2L delay ms(500); // 580 msn bekle
21 }
22 }
s ||
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segment display ornek 2 (0-99 sayicl
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#include <161877.h>
#fuses XT,NOWDT,NOPROTECT
#use delay(clock=4000000)
#use fast io(a)
#use fast io(b)
#define display 1 pin_a®@
#define display 2 pin_al
#define buton pin_ a2
char birler=8, onlar=8, sayi=0;
// Ortak katot display i¢in veri degerleri
const int digit[1@]={@Bx3F, 0x06, @x5B, @x4F, Ox66,
ex6D, ex7D, exe7, @x7F, @x6F};
void main ()
{
set tris a(exFcC);
set tris b(oxee);
output low(display 1); // 1. display pasif durumda
output low(display 2); // 2. display pasif durumda

while(1)

{
birler=sayi%1®; // birler hanesi hesaplaniyor
onlar=sayi/10; // onlar hanesi hesaplaniyor

output_high(display 2); // 2. display aktif durumda
output_b(digit[birler]); // displaye bilgi gdnderiliyor
delay ms(5); // gecikme veriliyor

output low(display 2); // 2. display pasif durumda
output_high(display 1); // 1. display aktif durumda
output b(digit[onlar]); // displaye bilgi gonderiliyor
delay ms(5); // gecikme veriliyor

output low(display 1); // 1. display pasif durumda
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if (input(buton)) // Arttir b

{

delay ms(1@); // Buton ar

sayl++; // sayl deg

if (sayi==180) // Eger say

sayl=0,
birler=sayi%10; /7
onlar=sayi/10; !/

while(input(buton)) // But

{

output high(display 2);
output_b(digit[birler]);
delay ms(5);

output low(display 2);
output high(display 1);
output b(digit[onlar]);
delay ms(5);

output low(display 1);
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Matris Karakter Display

i
[+ 4

_.........

L.l

LA AR AL AR R L]

)

-ofE4
Cc5

°

v%
)y
Cc4

o%
Cc3

o%
Cc2

XN
o] oel | 9| o

R2

op| e gl we| vl

R3

“¢] o] e ae| e

R4

S
SEIEIEIE]

R5

775 Dot Matrix Display

R7

-oSE
Cl

@0 o

444444444

Prof. Dr. Mehmet DEMIRTAS

EE-302 Mikroislemciler



Matris Karakter Display

R1 o% Q% 0% vSTE 0% . ;“E"”JI‘-““I;'*"’;'T Matris LED display'leri sirmek icin cesitli
=~--1|l|’_'}=(:i) ® bd entegrelerde mevcuttur. Ornegin
i o] | “g| | < O @O @0 MAX6952 ve MAX6953, maxim-dallas
R3 4% 0% 4% 6% 0% P Yereler | flfrr.\.as-.-mln matrlus "LED_ <.3I|splay ler "I(;In
e e & & ® @& siricl entegre drinleridir. Katot siitun
e 9%’ o% 3 9320 v%. & C OO @ Vve Anot situn olmak lizere iki gesit
RS " . " ® OO O & matris LED display vardir. Katot situn
4%. "% "% "%. ‘%. 1| O (O @ matris LED display'lerde sutunlari aktif
Re NN etmek icin ilgili sttuna lojik-0, satirlari
775 Dot Matrix Displ <. <. <. <. <. 1 & 4 4 5 ’
SR 2 SAE’ it i{ ft' §E sumbilgsiudan o gktif  etmek igin ilgili satira lojik- 1
"%, °i "% "%, "%, uygulanmahdir. Anot sltun matris LED
CIL 2 ¢ ¢ C5 display'lerde ise sttunlari aktif etmek icin

ilgili stituna lojik- 1, satirlari aktif etmek
icin ilgili satira lojik-0 uygulanmaldir.
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Matris Karakter Display
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1.sUtun aktif (stitunl1=1) diger sttunlar pasif (situn2=0, siitun3=0, situn4=0, siitun5=0),
satir bilgisi olarak da 0b00000011(0x03)

Gecikme

2.sGtun aktif (situn2=1) diger situnlar pasif (stitun1=0, stitun3=0, stitun4=0, slitun5=0),
satir bilgisi olarak da 0b01110101(0x75)

Gecikme

3.sUtun aktif (situn3=1) diger situnlar pasif (stitun1=0, stitun2=0, stitun4=0, slitun5=0),
satir bilgisi olarak da 0b01110110 (0x76)

Gecikme

4.sttun aktif (situn4=1) diger sttunlar pasif (situn1=0, situn2=0, situn3=0, stitun5=0),
satir bilgisi olarak da 0b01110101(0x75)

Gecikme

5.sGtun aktif (situn5=1) diger situnlar pasif (stitun1=0, stitun2=0, sttun3=0, stitun4=0),
satir bilgisi olarak da 0b00000011(0x03)

Gecikme
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Matris Karakter Display
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#include <16f877.h>
#fuses XT,NOWDT,NOPROTECT
#use delay(clock=4000000)
#use fast io(b)

#use fast io(c)

int A[]={@x@3,8x75,0x76,0x75,0X03)};
int B[]={@x00,0X36,0X36,0x36,0X49)};
int C[]={@x41,0x3E,0x3E,ox3E,8x5D};

w o m =] ;o otn s d R

= int D[ ]={exee,ox3E,0x3E,8x3E,ex41};

= int E[]={exee,0xB6,0xB6,0xB6,0xBE};

1= int arti[]={@x77,0x77,0x41,0x77,8x77};

1 int cift ok[]={@x6B,@x5D,@xea,ex5D,8x6B};

13 | J/xxxxxsx Giitun Secme Fonksiyonu *#FF&FEEExxx

1° |zint sutunsec (int s)

18 1 { switch (s)

13 { case @: return(ex10);break;//1.5ltun aktif,diger
18 case 1: return(@xe8);break;//2.5ltun aktif,diger
1 case 2: return(@xed);break;//3.Sltun aktif,diger
it case 3: return(@x@2);break;//4.Situn aktif,diger
22 case 4: return(@xel);break;//5.Situn aktif,diger
22 }

23 }

5]
'.\

[ [FFEFFEEEE Matrise Gonderilecek Karakter Bilgileri ¥¥#xx&x

sutunlar
stutunlar
sutunlar
sutunlar
sutunlar

pasif
pasif
pasif
pasif
pasif
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25 | J/F¥¥xExx Matrise Veri Gonderme Fonksiyonu ¥¥¥¥xxx

26 |ovoid matris_karakter_gonder(char harf[], int tekrar)

27 {

2B int i,j; // Degiskenler tanimlaniyor

23

S0 for (i=1;i<tekrar;i++) // Karakterin Matris LED'de goériinmesi ic¢in tekrar dongiisi
31 {

£ IS for(j=0;j<5;j++) // // Bu dongiide tarama islemi yapilaiyor

SIE) {

a8 output c(sutunsec(j)); // Siitun se¢ ve C portuna siitun degerini gonder
32 output_b(harf[j]); // Gosterilecek harfin satir bilgisini B portuna goénder
& delay ms(1@); // Gecikme veriliyor

3% }

38 || }

39 || )

40 |
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41 | /exkkxkkxk ANA PROGRAM FONKSIVONU***¥xkkx /

a2

43 10 void main ()

44 {

12 set tris b(exee); // B portu timiyle ¢ikis olarak yonlendiriliyor
18 set tris c(exe@); // C portu timiyle ¢ikis olarak yonlendiriliyor

G T

€ 10 while(1)

49 {

st matris karakter gonder(A,25);// A karakterini matriste goster
o matris karakter gonder(B,25);// B karakterini matriste goster
o matris karakter gonder(C,25);// C karakterini matriste goster
s matris karakter gonder(D,25);// D karakterini matriste gdster
53 matris karakter gonder(E,25);// E karakterini matriste goster
Ss matris karakter gonder(arti,25);//+ karakterini matriste goster
7% matris karakter gonder(cift ok,25);// Cift yonlii ok karakterini matriste goster
S

S8 }

59 || }

60 |
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Kaynaklar

* CCS C Programlama Kitabi, Serdar Cicek, Altas Yayincilik

* Mikroelektronika C programlama e-kitabi «https://www.mikroe.com/ebooks/pic-
microcontrollers-programming-in-c»

* Mikroelektronika C programlama e-kitabi «https://www.mikroe.com/ebooks/pic-
microcontrollers-programming-in-c/inputoutput-ports»
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